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I. Wymagania og6lne
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s w wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru
monitoringu wizyjnego na terenie projektowanego parkingu P+R w Bieniewicach.

Podstawg opracowania SST jest Projekt Wykonawczy.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi podstawe opracowania szczeg6towej specyfikacji technicznej
(SST dla konkretnej roboty instalacyjnej) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu zgodnie z ustawg o zamowieniach publicznych i realizacji oraz rozliczaniu robdt w obiektach
budowlanych.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspolne dla robét objetych
szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi.

1.4. Okres$lenia podstawowe (terminologia)

llekro¢ w opracowaniu jest mowa o:

Stup kamerowy - konstrukcja wsporcza osadzona na fundamencie, stuzacg do zamocowania kamery na
wysokosci 5 m.

Linia napowietrzna $wiattowodowa — przewdd wielowtoknowy, izolowany, przystosowany do przesylania
sygnatu wizyjnego i sterujgcego, mogacy pracowa¢ nad ziemia.

Materiatach - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty i urzadzenia niezbedne do wykonania instalacji
zgodnie z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.

Dokumentacja powykonawcza — nalezy przez to rozumieé dokumentacje instalacji z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania instalacji.

Polecenie Inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw
zwigzanych z wykonywanie instalacji.

Przedmiarze robdt - nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t wedtug
technologicznej kolejnosci ich wykonywania wraz z obliczeniem i podaniem ilosci rob6t w ustalonych
jednostkach przedmiarowych.

Ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych
i szczeg&towych specyfikacjach technicznych.

System monitoringu wizyjnego (telewizji uzytkowej) - zespdt elementéw takich jak zestaw kamerowy,
urzadzenia kontrolne, urzadzenia do przesytania i sterowania oraz zasilania, niezbedne do optycznego
(wizyjnego) dozorowania okreslonej strefy bezpieczenstwa.

Zestaw kamerowy - zesp6t urzadzen takich jak kamera, obiektyw, obudowa ochronna, uchwyt mocujacy
itp.

Kamera - urzadzenie zawierajace przetwornik obrazu, przetwarzajgcy obraz optyczny na sygnat
elektryczny.

Obudowa ochronna - ostona zabezpieczajagca kamere, obiektyw i wyposazenie pomocnicze przed
narazeniami mechanicznymi lub srodowiskowymi.

Uchwyt - urzadzenie mocujace kamere lub obudowe na stupie o$wietleniowym

Monitor - urzadzenie przetwarzajace sygnaty wizyjne na obrazy wyswietlane na ekranie.

Urzadzenie UPS - urzgdzenia podtrzymujgce zasilanie 230VAC przez zatozony okres
Puszka hermetyczna — puszka nastupowa o IP67.
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1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa,
SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie frontu robot
Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz dwa komplety dokumentacji
projektowej i komplet szczegdtowej specyfikacji.

Odbidr frontu rob6t przez Wykonawce od Zleceniodawcy (Generalnego Wykonawcy, Inspektora
nadzoru) powinien by¢ dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanych stron i udokumentowany
spisaniem protokotu.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawieraé opis, czes¢ graficzng, zgodnie ze szczegétowymi
warunkami umowy i przepisami szczeg6towymi zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia
2 wrzesnia 2004r uwzgledniajacymi podziat na dokumentacje projektowa:

- Dostarczona przez Zamawiajacego
- Sporzadzona przez Wykonawce

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacijag projektowa i Specyfikacjg techniczng

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru stanowig zatgczniki do umowy, a wymagania wyszczegélnione w choéby jednym z
nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0go6lnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzysta¢ btedéw opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
natychmiast powiadomic¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty majg by¢ zgodne z dokumentacjg projektows i
Specyfikacja techniczna.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w Specyfikacji technicznej bedg uwazane za wartosci
docelowe.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonane roboty nie bedg zgodne z dokumentacjg
projektowa lub Specyfikacjg techniczng i majg wptyw na niezadowalajaca jakos$¢ instalacji, to takie
materiaty zostang zastgpione innymi, a materiaty zdemontowane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

Wszelkie zmiany materiatdw musza by¢ kazdorazowo uzgadniane przez Wykonawce z Inspektorem
nadzoru i Projektantem.

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca wykonujac prace bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas wykonywania robdt Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegoélnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat prac w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagar sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie.
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Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagar okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.6. Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robo6t i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do prac
od daty rozpoczecia do daty odbioru koficowego.

1.5.7. Koordynacja robo6t budowlano-montazowych z innymi robotami.

Koordynacja rob6t budowlano-montazowych poszczegdlnych rodzajéw powinna byé dokonywana we
wszystkich fazach budowy.

Koordynacjg nalezy obja¢ projekt organizacji budowy, szczegbtowy harmonogram rob6t teletechnicznych
oraz pomocnicze roboty ogélnobudowlane zwigzane z robotami teletechnicznymi.

1.5.8. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest znaC przepisy wydane przez organa administracji pafstwowej i
samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robdt. Np. rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t
budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47. poz. 401).

Ewentualne zmiany w dokumentacji Wykonawca bedzie kazdorazowo uzgadniat z Projektantem i
Inspektorem nadzoru.

2. Materiaty

Wykonawca odpowiada za parametry techniczne materiatdw i wyrobdéw dostarczonych do wykonania
instalacji. Parametry powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie technicznym i powinny
odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm panstwowych (PN lub BN).

Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga sie Swiadectw jakosci, np. rury, kable itp. nalezy
dostarcza¢ ze $wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznego (np. w
przypadku urzadzen prefabrykowanych).

3. Sprzet
Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujacych wiasciwa tj. spetniajacg wymagania Specyfikacji Technicznej, jako$¢ robot.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Wykonawca musi zapewnic¢
taki sprzet, ktéry zapewni odpowiednig jako$¢ wykonanych prac. Sprzet bedacy wiasnosciag Wykonawcy lub
wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat
normy ochrony Srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami o dozorze technicznym.

4. Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkdw transportu, ktére nie wplywajg
niekorzystnie na jako$¢ i whasciwosci przewozonych materiatow i urzgdzen.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy ich
uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania materiatdw nalezy przestrzegac zalecen
wytwaorcow.
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5. Wykonanie robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, wymogami szczeg6towych
specyfikacji technicznych, polskimi normami.
Wykonawca bedzie prowadzit prace zgodnie z projektem organizacji robét oraz poleceniami Inspektora
nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wykonaniu rob6t zostang, jesli
wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robot beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w Specyfikacji
technicznej, a takze w normach i wytycznych.
Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robdt beda wykonywane przez Wykonawce nie pozniej
niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania prac. Skutki finansowe z tytutu
wstrzymania prac w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Program zapewnienia jakosci.
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora
nadzoru programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony spos6b wykonania prac,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujagce wykonanie prac zgodnie z dokumentacjg
projektowa i Specyfikacijg techniczna.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac

- Organizacje wykonania prac, w tym termin i sposéb prowadzenia prac

— Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

— Wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

- Wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowos¢ wykonywanych prac

— System (spos6b i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych prac

- Wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli

6.2. Zasady kontroli jakosci.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jakosci prac i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli jakosci, pod nadzorem swojego personelu lub specjalnie
zatrudnionych specjalistow.
Kontrola jakosci wykonania instalacji, o ktérej mowa wyzej powinna obejmowac przede wszystkim
sprawdzenie:
— zgodnos$ci zastosowanych do wbudowania wyrobow i zainstalowanych urzadzen z dokumentacja
techniczna, normami i certyfikatami,
prawidtowosci wykonania potaczen przewodow,
poprawnos$ci wykonania oprzewodowania oraz zachowania wymaganych odlegtosci od innych instalacji
i urzadzen,
prawidtowego oznaczenia obwodow, bezpiecznikow, tacznikdw, zaciskow itp,
prawidtowosci doboru urzadzen i S$rodkdéw ochrony od wplywdw zewnetrznych (warunkdéw
Srodowiskowych w jakich pracuja),
spetnienia dodatkowych zalecen projektanta lub inspektora nadzoru, wprowadzonych do dokumentacji
technicznej.

6.3. Zasady kontroli jakosci.

Wszystkie pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
Przed przystgpieniem do pomiaréw Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaréw. Po wykonaniu pomiaréw Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inspektora nadzoru.
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6.4. Certyfikaty i deklaracje.
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. Posiadaja certyfikat na znak bezpieczefAstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz witasciwych
przepisow i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzenie MSWIA z 1998 r. (Dz. U. 99/98)

2. Posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Norma lub

- Aprobatg techniczng w przypadku wyrobdéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i kt6re spetniajg wymogi Specyfikacje techniczne.

3. Znajdujg sie w wykazie wyrobow, o ktérych mowa w rozporzadzeniu MSWIA z 1998 r. (Dz. U.
99/98)

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez Specyfikacje techniczne, kazda
ich partia dostarczona do robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajagce w sposéb jednoznaczny jej cechy,
pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymogdw beda odrzucone.

7. Przedmiar robét

7.1. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow.
Zasady okre$lania ilosci robo6t podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych i KNR-ach.

8. Préby montazowe

Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania i pomiary. Zakres préb
montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.

Wszystkie materiaty (osprzet) zawarte w lisScie materiatowej powinny by¢ sprawdzone zgodnie z
wymaganiami niniejszej specyfikacji dla zatwierdzania standard6w.

Wykonawca powinien przygotowa¢ program do testowania wszystkich typéw osprzetu, urzadzen na
budowie, testow fabrycznych. Testy Wykonawca przeprowadzi przy udziale Zamawiajgcego.

Testy fabryczne

Wyposazenie powinno by¢ przetestowane fabrycznie zgodnie z wymaganiami producenta i przepisami
wykonawczymi.

Testy te nalezy rejestrowac w dzienniku operacyjnym. a certyfikaty testow powinny by¢ zalgczane.

Testy po skompletowaniu.

Po zakoriczeniu testdw instalacji i sprawdzeniu funkcjonalnosci urzadzen, nalezy sprawdzi¢ wszystkie,
poszczegOlne systemy.

9. Dokumentacja powykonawcza.
Przy przekazaniu instalacji do eksploatacji wykonawca jest obowigzany dostarczy¢ zleceniodawcy
dokumentacje powykonawcza wg odpowiednich wymagan, a w szczegolnosci:

- Zaktualizowany projekt techniczny, w tym rysunki wykonawcze tras instalacji, jezeli naniesienie zmia
na rysunkach projektowych jest niecelowe ze wzgledu na zbyt duzy zakres zmian,

- Protokoty z préb montazowych wg wymagar podanych w pkt. 8,

- Instrukcje eksploatacji zamontowanych instalacji specjalnych oraz mechanizmdw i urzadzen, jezeli
odbiegajg one parametrami technicznymi i sposobem uzytkowania od urzadzen powszechnie
stosowanych.
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10. Odbiér robét

10.1. Odbior frontu robdt

Przed przystapieniem do rob6t montazowych nalezy odebra¢ protokolarnie front robot od Generalnego
Wykonawcy lub Inwestora.

Stan robot budowlanych i wykoniczeniowych powinien by¢ taki, aby roboty montazowe instalacji
niskopragdowych mozna byto prowadzi¢ bez narazania instalacji na uszkodzenie, a pracownikéw na wypadki

przy pracy.

10.2. Odbior koncowy
Instalacje niskopradowe podlegajg odbiorowi koricowemu po wczesniejszym wykonaniu prob montazowych.
Odbidr koncowy moze by¢ potgczony z odbiorem majacym na celu przekazanie uzytkownikowi. Odbioru
koncowego dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego (Inwestora). Moze on korzystaé z komisji w tym celu
powotanej ztozonej z rzeczoznawcdw i przedstawicieli uzytkownika oraz kompetentnych organdw.
Przed przystapieniem do odbioru wykonawca powinien przygotowac nastepujace dokumenty:

- umowy wraz z ich p6zniejszymi uzupetnieniami

- protokoty préb montazowych

- dokumentacje z naniesionymi ewentualnie poprawkami

- dziennik budowy
Odbidr koricowy moze nastgpic po:
- sprawdzeniu kompletnosci dokumentacji technicznej i aktualizacji ewentualnych zmian dokonanych w
czasie montazu
- sprawdzeniu protokotow odbiordéw czesciowych i sprawdzeniu usunigcia usterek
-wykonaniu préb i pomiardw w zakresie umozliwiajgcym stwierdzenie, czy urzadzenia odpowiadajg
okre$lonym warunkom technicznym (nalezy dotgczy¢ protokoty z wykonanych pomiardw lub zaswiadczenia
0 jakosci wg ustalonych wzoréw)
-sprawdzeniu czy stan techniczny i przygotowane miejsce pracy urzgdzenia sg zgodne z warunkami
technicznymi danego urzadzenia, wymaganiami bezpieczenstwa pracy oraz ochrony przed porazeniami

Z odbioru koncowego powinien by¢ spisany protok6t podpisany przez upowaznionych przedstawicieli
Zamawiajacego i oddajgcego wykonany obiekt (lub roboty) i przez osoby biorgce udziat w czynno$ciach
odbioru. Protokdt powinien zawiera¢ ustalenia poczynione w toku odbioru, stwierdzone ewentualne wady i
usterki oraz uzgodnione terminy ich usuniecia.

W przypadku, gdy wyniki odbioru kofncowego upowazniajg do przyjecia obiektu do eksploatacji, protokot
powinien zawiera¢ odnos$ne o$wiadczenie zamawiajgcego.

10.3. Przekazanie instalacji do eksploatacji

Po ustalonym przez komisje odbioru okresie wstepnej eksploatacji instalacje nalezy przekaza¢ do
wiasciwej eksploatacji.

Przy przekazaniu nalezy spisa¢ protokot, w ktérym powinno zostaé potwierdzone usuniecie usterek
wymienionych w protokole przekazania instalacji do wstepnej eksploatacji.

11. Podstawa ptatnosci
Podstawa ptatnosci sg zapisy zawarte w umowie

12. Przepisy zwigzane

- Ustawa z dn. 07.07.94 - ,,Prawo budowlane" oraz normy i przepisy wyszczegélnione w SST.

- Rozporzadzenie MGPIB z dnia 14.12.1994 r. w sprawie warunkéw technicznych jakimi powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.
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I1. Roboty budowlane
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji
Przedmiotami SST sga wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t budowlanych zwigzanych z
wykonaniem systemu monitoringu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Szczegotowa Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t
ziemnych przy wykonywaniu instalacji niskopradowych.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t budowlanych oraz wszystkie
czynno$ci umozliwiajace wykonanie systemu monitoringu.

- Montaz kabla swiattowodowego na zamontowanych uchwytach.

— Montaz kamer na stupach kamerowych na zamontowanych uchwytach

- Montaz puszki hermetycznej i przetgcznicy Swiattowodowej.

1.4. Okres$lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi normami oraz z okresleniami
podanymi w ,,Wymaganiach ogolnych”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjg szczegdtows i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w
»Wymaganiach ogélnych”.

2. Materiaty
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty zgodnie z Dokumentacja Projektowg i SST. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ zmieniony bez zgody Inspektora nadzoru.
Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jej nie przyjeciem i niezaptaceniem za wykonane roboty.
Materiaty na budowe nalezy dostarczy¢ facznie ze Swiadectwami jakosci, certyfikatami, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.
Do wykonania rob6t okre$lonych w punkcie 1.3 projekt przewiduje zastosowanie nastepujacych
materiatow:
— Zaczepy i uchwyty do montazu linii $wiattowodowej
- Uchwyty do montazu kamer na stupach kamerowych

2.5. Przechowywanie materiatow
Przechowywane majg by¢ zgodnie z odpowiednimi normami przedmiotowymi i dokumentacja producenta.

3. Sprzet
Ogolne zasady podano w ,,Wymaganiach Ogélnych”.

4. Transport
Materiaty przewozone majg by¢ zgodnie z odpowiednimi normami przedmiotowymi i dokumentacjg
producenta.
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5. Wykonanie robét
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogramu robdt
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonane.

5.1. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce wykonanie konstrukcji
wsporczych bez wzgledu na rodzaj i sposéb montazu jak:

- Montaz kamer na stupach kamerowych

Montaz kamer na stupach kamerowych

Montaz kamer na stupach o$wietleniowych musi sie odbywac tylko przez wyspecjalizowane jednostki
majace uprawnienia w montazu systemow wizyjnych. Prace bedg wykonywane z uzyciem podno$nika
przeznaczonego do tego typu prac

6. Kontrola jakosci robét

— Celem kontroli jest stwierdzenie zatozonej jakosci wykonywanych robét.

- Wykonawca ma obowigzek wykonania pelnego zakresu bada i pomiaréw na budowie w celu
wykazania Inspektorowi nadzoru zgodnosci dostarczonych materiatow i realizacji robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowg oraz wymogami SST.

- Wykonawca powiadamia na pismie Inspektora nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty zanikajgcej, ktorg
moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora nadzoru.

- Kontrola jakosci utozenia rurarzu polega na sprawdzeniu, trasy przebiegu na zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, prawidtowosci wykonania potaczen, odgatezien i montazu puszek elektroinstalacyjnych,
prawidtowosci wykonania skrzyzowan z innymi instalacjami, prawidtowosci wykonania przepustow
przez Sciany i stropy poprzez sprawdzenie ich droznosci, prawidtowosci uszczelnien przepustéw.

7. Obmiar robot
Ogblne zasady obmiaru rob6t podano w ,,Wymaganiach Ogolnych”.

8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ,,Wymaganiach Ogélnych”.

9. Podstawa ptatnosci
Ogolne zasady ptatnosci za wykonane roboty podano w ,,Wymaganiach Ogélnych”.

10. Przepisy zwigzane
Przepisy podano w ,,Wymaganiach Ogolnych”.
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I11. Uktadanie kabli
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji
Przedmiotami SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem
okablowania systemu monitoringu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Szczegotowa Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji, przy
wykonywaniu systemu monitoringu.

1.3. Zakres rob6t objetych Specyfikacji
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt przy wykonywaniu systemu
monitoringu.

1.4. Ogdblne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w ,,Wymagania ogélne”.
Nalezy stosowac sie do warunkéw i wymagan podanych w przepisach (normach) obowigzujacych w zakresie
danego tematu i uzgodni¢ wykonywanie robét z jednostkami nadzorujacymi dany obiekt.

2. Materiaty
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i Specyfikacja
szczegOtowa. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ zmieniony bez zgody Inspektora
nadzoru.
Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje
na wiasne ryzyko, liczac sie z jej nie przyjeciem i niezaptaceniem za wykonane roboty.

Do wykonania robét okreslonych w punkcie 1.3 projekt przewiduje zastosowanie nastepujacych
materiatow:

- Kabel swiattowodowy FOK-W2J-SM-B-C-2 lub o niezgorszych parametrach

- Skretka UTP cat. 5e

-Przewdd YKY 2x1,5mm2

- Studnie kablowe SK1 i SK2

- Rury kanalizacji teletechnicznej RPP 110/5mm i HDPEp 110/6,3mm
- Rury dwudzielne HDPE fi 110mm

- Rury HDPE 140/8mm

3. Sprzet
Ogolne zasady podano w ,,Wymaganiach Ogélnych”.

4, Transport
Ogolne zasady podano w ,,Wymaganiach Ogélnych”.

5. Wykonanie robét
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogramu robét
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonane.

5.1. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce wykonanie okablowania
systemu monitoringu bez wzgledu na rodzaj i sposéb montazu.
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5.1.1. Ukfadanie kabli

- Przy uktadaniu kabli nalezy zwréci¢ szczeg6lng uwage na wymagania producenta zawarte w kartach
katalogowych.

- POdwieszenie kabla swiattowodowego moze by¢ wykonane przy uzyciu sprzetu specjalistycznego w
porozumieniu z wkascicielem stupdw.

- Promienie zginania kabla nie powinny by¢ mniejsze niz opisane w dokumentacji technicznej producenta
danego kabla.

- Nalezy zachowa¢ zasade oddzielnego prowadzenia kabli i przewoddw zasilajgcych 230VAC od kabli
sygnatowych. Wymagana odlegto$é wynosi 0,3 m.

- W przypadku koniecznos$ci skrzyzowania kabli zasilajacych z kablami sygnatowymi nalezy wykonac je
pod katem 90° w celu minimalizacji wptywu zaktocen elektromagnetycznych.

- Wszystkie kable powinny by¢ oznaczone umozliwiajgc w spos6b jednoznaczny ich identyfikacje.

- Ze wzgledu na mozliwo$¢ pogorszenia jakosci przesytanych sygnatéw wizyjnych nalezy unikac¢ tgczenia
miedzianych kabli sygnatowych.

- Wszystkie kable powinny byé zakonczone konicowkami (wtykami) przytaczeniowymi. Kable nie
powinny wykazywaé przerw zyt (widkien) ani zwaré¢ miedzy zytami oraz miedzy zytami a ekranem.
Kable zakonczeniowe powinny by¢ tak umieszczone, aby nie byto utrudnien przy wykonywaniu prac
konserwacyjnych.

- Odcinki kabli pomiedzy puszka a mufg nalezy ostoni¢ rurami gietkimi.

6. Kontrola jakosci robét

- Celem kontroli jest stwierdzenie zatozonej jako$ci wykonywanych robot.

- Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan i pomiardéw na budowie w celu wykazania
Inspektorowi nadzoru zgodnosci dostarczonych materiatdw i realizacji robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowa oraz wymogami SST.

- Przed przystapieniem do badania Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora nadzoru o terminie
badania.

- Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawi na pismie wyniki badan i protokoty pomiaréw do
akceptacji Inspektora nadzoru.

- Wykonawca powiadamia na pisSmie Inspektora nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktorg
moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora nadzoru.

- Kontrola jako$ci wykonania prac przy ukfadaniu i montazu kabli polega na sprawdzeniu, tras kablowych
zgodnie z dokumentacjg projektowa, jakosci wykonania polgczen i zakonczenia kabli, prawidtowos¢
montazu wtykow. Sprawdzeniu podlega tez zastosowanie kabli i przewodéw na zgodno$¢ z dokumentacja
projektows i obowigzujagcymi normami.

7. Proby montazowe
Ogoblne zasady préb montazowych podano w ,,Wymaganiach Ogolnych”.

8. Dokumentacja powykonawcza.
Ogoélne zasady dokumentacji powykonawczej podano w ,,Wymaganiach Ogolnych”.

9. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robét i przekazania instalacji do eksploatacji podano w ,,Wymaganiach Ogélnych”.

10. Przepisy zwigzane

Ustawa Prawo Budowlane i akty wykonawcze

Ustawa o wyrobach budowlanych i akty wykonawcze

przepisy BHP przy budowie, remoncie, konserwacji i obstudze technicznej linii i urzadzen
telekomunikacyjnych

Instrukcja instalowania nadziemnych kabli optotelekomunikacyjnych IT-91/ZDBt -65
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Instrukcja T-01 TPS.A.

norma BN 89/8984-17/03
norma BN 89/8984-18

norma ZN-96/TPS.A.-002
norma ZN-96/TPS.A.-004
norma ZN-96/TPS.A.-005
norma ZN-96/TPS.A.-006
norma ZN-96/TPS.A.-007
norma ZN-96/TPS.A.-008
norma ZN-96/TPS.A.-009
norma ZN-96/TPS.A.-011
norma ZN-96/TPS.A.-013
norma ZN-96/TPS.A.-014
norma ZN-96/TPS.A.-017
norma ZN-96/TPS.A.-020
norma ZN-96/TPS.A.-021
norma ZN-96/TPS.A.-022
norma ZN-96/TPS.A.-024
norma ZN-96/TPS.A.-025
norma ZN-96/TPS.A.-026
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V. System monitoringu
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji
Przedmiotami SST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru systemu monitoringu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Szczegbtowa Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t przy
wykonywaniu rozbudowy systemu monitoringu.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t przy wykonywaniu rozbudowy
systemu monitoringu.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ,,Wymagania ogoélne”.
Nalezy stosowaé sie do warunkéw i wymagan podanych w przepisach (normach) obowigzujacych w zakresie
danego tematu i uzgodni¢ wykonywanie robét z jednostkami nadzorujacymi dany obiekt.

2. Materiaty

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i Specyfikacja
szczegdtowa. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ zmieniony bez zgody Inspektora
nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje
na wiasne ryzyko, liczac sie z jej nie przyjeciem i niezaptaceniem za wykonane roboty.

Do wykonania robdt okreslonych w punkcie 1.3 projekt przewiduje nastepujacych materiatow:

- Kamera obrotowa oraz stacjonarna zgodne ze specyfikacja podang w projekcie
- maszty stalowe 5m, wraz z fundamentami

- Switch 4 portowy 10/100 (PoE+) + 1xFO

- Uchwyty do kamer

- Wylgcznik nadpragdowy 1-biegunowy S301 B 16A

- Szafka zewnetrzna wg specyfikacji zawartej w projekcie

3. Sprzet
Ogolne zasady podano w ,,Wymaganiach Ogolnych”.

4. Transport
Ogolne zasady podano w ,,Wymaganiach Ogélnych”.

5. Wykonanie robét
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogramu robét
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonane.

5.1. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace wykonanie montazu
elementow sktadowych systemu monitoringu.
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5.1.1. Montaz elementow sktadowych systemu

- Wszystkie urzadzenia nalezy instalowa¢ zgodnie ze szczegdtowymi instrukcjami montazowymi
producentéw.

- Obudowy kamer, nalezy montowa¢ za pomocg uchwytéw posiadajacych certyfikaty .

- Po zakonfczeniu czynnosci montazowych nalezy dokona¢ uruchomienia wszystkich urzadzer oraz
odpowiedniej kalibracji i konfiguracji systemu w celu uzyskania optymalnych parametréw pracy.

- Projekt nie dopuszcza stosowania rozwigzan ,,rzemieslniczych” tzn. takich w ktérych poszczegélne
elementy punktu obserwacyjnego (kamera, obudowa ze wszelkimi wzmocnieniami, wysiegnik z
mocowaniem) nie sg wytworzone przez jednego producenta i testowane jako catosc.

6. Kontrola jakosci robét

- Celem kontroli jest stwierdzenie zatozonej jakosci wykonywanych robét.

- Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan i pomiaréw na budowie w celu wykazania
Inspektorowi nadzoru zgodnosci dostarczonych materiatow i realizacji robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowg oraz wymogami SST.

- Przed przystgpieniem do badania Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora nadzoru o terminie
badania.

- Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawi na pismie wyniki badan i protokoty pomiaréw do
akceptacji Inspektora nadzoru.

- Wykonawca powiadamia na pismie Inspektora nadzoru o zakoriczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktorg
moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora nadzoru.

- Kontrola jako$ci wykonania prac przy wykonaniu montazu kamer i obiektywow polega na sprawdzeniu
wiasciwego zamontowania kamer na wspornikach i wysiegnikach, szczelnosci wykonania podigczen kamer
zewnetrznych, poprawnosci montazu pod wzgledem mechanicznym (pewno$¢ mocowan, precyzja
dziatania elementéwmechanicznych). Sprawdzeniu podlega tez zastosowanie kamer i obiektywow na
zgodnos$¢ z dokumentacijg projektowa.

- Kontrola jakosci prac przy wykonaniu montazu i uruchomieniu rejestratora cyfrowego polega na
sprawdzeniu podiaczenia kamer i innych elementéw systemu, sprawdzeniu dziatania zgodnie z wymogami
dokumentacji projektowej, transmisji sygnatéw zasilajacych i wizyjnych do poszczeg6élnych urzadzen,
prawidtowosci oprogramowania systemu zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz uwagami uzytkownika,
prawidtowosci rejestrowania i odtwarzania obrazéw, wspotpracy rejestratora z komputerem stanowiska
monitorowania.

— Przedstawiony do odbioru system monitoringu wizyjnego nalezy uzna¢ za wykonany zgodnie z
wymaganiami ST, jezeli okreslone w specyfikacji i dokumentacji systemu sprawdzenia daty dodatni wynik.
- Elementy systemu, ktére w wyniku przeprowadzonych badan otrzymaty ocene ujemna, powinny by¢
wymienione lub poprawione i ponownie zgtoszone do odbioru.

7. Proby montazowe
Ogolne zasady prob montazowych podano w ,,Wymaganiach Ogélnych”.

8. Dokumentacja powykonawcza.
Ogolne zasady dostarczenia dokumentacji powykonawczej podano w ,,Wymaganiach Ogolnych”.

9. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru rob6t i przekazania instalacji do eksploatacji podano w ,,Wymaganiach Ogélnych”.

10. Przepisy zwigzane
- ,,Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach. Cze$¢ 7: Wytyczne
stosowania” - PN-EN 50132-7:2003
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- ,.Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach - Cze$¢ 5:
Teletransmisja” - PN-EN 50132-5:2002

- ,Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach. Cze$¢ 4-1:
Monitory czarno-biate” - PN-EN 50132-4-1:2002

- ,,Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach - Cze$¢ 2-1: Kamery
telewizji czarno-biatej” - PN-EN 50132-2-1:2002
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